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 بسمه تعالی

 ، ي پصيَشیآمًزشی ،ظًاتق علمی

 مشخصات فردی 

 وجفیًبم ذبًَازگی:    رظًل محمذًبم:  

 هتأّل، زارای یک فرزًس  قن 1354هتَلس:  

 گرٍُ هٌْسظی هکبًیک زاًؽگبُ قن عضَ ّیأت علوی :ؼغل

 هرتجِ علوی: هرثی

 ظًاتق تحصیلی 

 دکتری: 

 1393زهیٌِ زیٌبهیک، ارتعبؼبت ٍ کٌترل، زاًؽگبُ ؼْیس ثْؽتی، از زاًؽدَی زٍرُ زکتری، هٌْسظی هکبًیک، 

تٍ مىظًر  ترکذار ديار محًر ارتعاشی َای مشخصٍ ترکیة ًَشمىذاظتخراج ي »هَضَع: (، پبیبى ًبهِ )هرحلِ

 رٍغ هدیس یبزآٍر ًیکاظتبز راٌّوب: زکتر ظیس ،«محًر ي تخمیه عمر شىاخت پیش

 :کارشىاظی ارشذ 

 1382-1379، زاًؽگبُ ؼیراز، طراحی کبرثرزی، هکبًیکهٌْسظی 

 اظتبز راٌّوب: ،«گرداتٍ اوتشار ای تلىذ تر اثرَای اظتًاوٍظازٌ عمًد تر جُت تاد در تحلیل رفتار ارتعاشی» پبیبى ًبهِ:

 حعي کسیَرزکتر هحوس

 :کارشىاظی 

 1378-1373 زاًؽگبُ آزاز اظلاهی ٍاحس تْراى هرکسی، ،طراحی خبهسات، هٌْسظی هکبًیک

 اظتبز راٌّوب: زکتر ؼبّرخ غفبری، «مرکةريشُای طراحی ي ظاخت تا مًاد » پبیبى ًبهِ:

 ظًاتق آمًزشی 

 ثِ ؼرح شیل:اظتبى قن  ْبیّوکبری ثب زاًؽگبّ

 تب کٌَى 1390از ظبل  زاًؽکسُ هٌْسظی، گرٍُ هٌْسظی هکبًیک   عضَ ّیأت علوی  زاًؽگبُ قن -

 1390تب  1384از ظبل   ّبی علَم ٍ هٌْسظیزاًؽکسُ   هسرض هسعَ  زاًؽگبُ قن -

 1391تب  1386ظبل از  ّبی علَم ٍ هٌْسظیزاًؽکسُ   هسرض هسعَ  زاًؽگبُ آزاز قن -

 1390تب  1388از ظبل    زاًؽکسُ هٌْسظی   هسرض هسعَ  زاًؽگبُ صٌعتی قن -

 1402تب  1400از ظبل     کسُ هٌْسظیزاًؽ زاًؽگبُ ؼْبة زاًػ هسرض هسعَ -

 ارائٍ: ُایترم  :دريض اصلی 
 ،4022 ،4012 ،4002 ،992، 991، 982 ،972 ،971، 962، 952، 951، 942، 932، 922، 921  کٌترل اتَهبتیک

 ،4031 ،021 ،011 ،001، 991، 982، 981 ،971، 962، 961، 951، 941، 931، 921، 912  ارتعبؼبت هکبًیکی

 ،4022 ،4012 ،4011 ،992، 991 ،952، 942، 941، 932، 931، 921، 911  زیٌبهیک هبؼیي

 ،4013، 983، 973 ،902، 881، 871، 861، 851   اظتبتیک

 ،921، 912، 901   زیٌبهیک
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 ،912، 911، 893  1هقبٍهت هصبلح 

 ، 931، 921، 911، 901، 881، 871، 861، 851   1ًقؽِ کؽی صٌعتی 

 ، 902، 882، 872، 862، 852   2ًقؽِ کؽی صٌعتی 

 ،932، 931، 921، 911 آزهبیؽگبُ هقبٍهت هصبلح

  ،951، 932، 931، 922 آزهبیؽگبُ زیٌبهیک ٍ ارتعبؼبت

 ارائٍ: ُایترم  :دريض تخصصی 
 ،922  طراحی هکبًیسهْب

 ،4031 ،4021 ،4011 ،4001 ،992، 982 ،972 ،961، 951، 932 ظیعتوْبی ّیسرٍلیک ٍ ًیَهبتیک

 ،941  رثبتیک ٍ آزهبیؽگبُ

 ،942 ظیعتوْبی کٌترل صٌعتی

 ٍارائٍ:  ُایترم  :دريض پاي 
 ،851، 841    1فیسیک 

 ،852 ،862 ،872 ،882 ،892 (VBasicثرًبهِ ًَیعی کبهپیَتر )

 ،901 (++Cثرًبهِ ًَیعی کبهپیَتر )

 ، 911 ،912 ،922 (Fortranثرًبهِ ًَیعی کبهپیَتر )

 ،952، 972 (Matlabثرًبهِ ًَیعی کبهپیَتر )

 ، 981  هحبظجبت عسزی

 جسيات ي محتًای آمًزشی تذييه: 

 1395قن، زاًؽگبُ قن،  ،ّبی علَم ٍ هٌْسظیثرای رؼتِ MATLABثرًبهِ ًَیعی  -

 1391قن، زاًؽگبُ قن،  ،ّبی علَم ٍ هٌْسظیثرًبهِ ًَیعی فرترى ثرای رؼتِ -

 1390ّبی علَم ٍ هٌْسظی، قن، زاًؽگبُ قن، ثرای رؼتِ ثرًبهِ ًَیعی ٍیصٍال ثیعیک -

 1388ّبی علَم ٍ هٌْسظی، قن، زاًؽگبُ قن، ثرای رؼتِ ++Cثرًبهِ ًَیعی  -

 1386، قن، زاًؽگبُ قن، AutoCADآهَزغ ًقؽِ کؽی ثب ًرم افسار  -

 1398قن، زاًؽگبُ قن،  ،تئَری کٌترل کلاظیک -

 1398قن، زاًؽگبُ قن،  ،هحبظجبت عسزی -

 1390قن، زاًؽگبُ قن،  ،ر کبر آزهبیؽگبُ هقبٍهت هصبلحزظتَ -

 1391قن، زاًؽگبُ قن،  ،زظتَر کبر آزهبیؽگبُ زیٌبهیک هبؼیي ٍ ارتعبؼبت -

ظبزی ثب هتلت،  ًَیعی پیؽرفتِ ثب هتلت، هحبظجبت عسزی ثب هتلت، ثْیٌِ افسار هتلت )ثرًبهِ ّبی آهَزؼی ًرم تسٍیي زٍرُ -

 1401غ ظیگٌبل ثب هتلت، یبزگیری هبؼیي ثب هتلت( زاًؽگبُ قن، کٌترل ظیعتوْب ثب هتلت، پرزاز

تْیِ هحتَای آهَزؼی هرکس آهَزؼْبی هدبزی زاًؽگبُ قن )اظتبتیک، ارتعبؼبت هکبًیکی، کٌترل اتَهبتیک، ظیعتوْبی  -

 ًیَهبتیک، زیٌبهیک هبؼیي، هکبًیک حرکت اًعبى(

 فعالیتُای پصيَشی 

 شيروال مقالات: 

1. M. Sadegh Amalnik, M. R. Najafi, Development of Design and Manufacturing Support Tool for 
Optimization of Ultrasonic Machining (USM) and Rotary USM, Journal of Modern Processes in 

Manufacturing and Production, Vol. 3, No. 2, pp. 59-74, 2014 
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2. M. Mazare, M. Taghizadeh, M. R. Najafi, Design, Manufacturing and Kinematic Analysis of a 

Kind of 3-DOF Translational Parallel Manipulator, Modares Mechanical Engineering, Vol. 16, 

No. 7, pp. 327-334, 2016 (in Persian) 

 

3. M. Mazare, M. Taghizadeh, M. R. Najafi, Dynamic Modeling and Sliding Mode Control of a 

Three DOF Parallel Robot with 3[P2(US)] Structure, Modares Mechanical Engineering, Vol. 16, 

No. 10, pp. 60-68, 2016 (in Persian) 

 

4. M. Mazare, M. R. Najafi, Adaptive Control of a 3-PUU Parallel Robot on Optimized Trajectories 

Generated by Harmony Search Algorithm, Modares Mechanical Engineering, Vol. 16, No. 11, pp. 

187-198, 2016 (in Persian) 
 

5. M. Mazare, M. Taghizadeh, M. R. Najafi, Kinematic Analysis and Design of a 3-DOF 

Translational Parallel Robot, International Journal of Automation and Computing, Vol. 14, No. 4, 

pp. 432-441, 2017 
 

6. M. Mazare, M. Taghizadeh, M. R. Najafi, Contouring Control of a 3-[P-2(US)] Parallel 

Manipulator, Advanced Robotics, Vol. 31, No. 9, pp. 496-508, 2016 

 

7. M. Mazare, P. Ghaf-Ghanbari, M. Gh. Kazemi, M. R. Najafi, Dynamic Modeling and Optimal 

Adaptive Robust Control of an Omni Directional Mobile Robot Using Harmony Search 

Algorithm, Modares Mechanical Engineering, Vol. 17, No. 8, pp. 191-200, 2017 (in Persian) 

 

8. A. Hadi, M. Mazare, M. R. Najafi, Optimal Nonlinear Control for a 2D Under-Actuated Crane 

System Based on Harmony Search Algorithm, Modares Mechanical Engineering, Vol. 18, No. 01, 

pp. 141-152, 2018 (in Persian) 

 

9. M. Mazare, M. Taghizadeh, M. R. Najafi, Inverse Dynamics of a 3-P[2(US)] Translational Parallel 

Robot, Robotica, Vol. 37, No. 04, pp. 708-728, 2019, doi:10.1017/S0263574718001273 

 کىفراوط مقالات: 

1. M. K. Moayyedi, M. R. Najafi, A Surrogate Low-dimensional POD Approach for Free Vibration 

Simulation of Linear Beam Model, The 2nd International Conference On Acoustic and Vibration, 

Sharif University of Technology, Tehran, Iran, December 26-27, 2012 
 

2. M. K. Moayyedi, M. R. Najafi, M. Najafbeyghi, A Low-dimensional POD-HOSVD Model for Free 

Vibration Simulation of Linear Beam under Variations of Several Parameters, The 4th 

International Conference On Acoustic and Vibration, Iran University of Science and Technology, 

Tehran, Iran, December 10-11, 2014 

 

3. A. Khobzi, M. R. Najafi. "Crack Depth Specification of a Circular-Section Bar Using Peak 

Frequencies from Impact Test and Support Vector Machine Classification.", The 13th  

International Conference On Acoustic and Vibration, Iran University of Science and Technology, 

Tehran, Iran, December 20-21, 2023 

 تألیف کتاب: 

، چبح 1386تْراى  ، ایثبرگراى،«تشريح معائل ظیىماتیک ي ديىامیک ماشیىُا»صفبر، م. ر. ًدفی، م. ح. صسفی، ض.  -

 1393پٌدن، 

 1389زاًؽگبُ قن،  ،«مکاویک پايٍ ترای علًم يرزشی»م. ر. ًدفی، م. زّؽتی،  -

 وامٍ کارشىاظی ارشذ: راَىمايی پايان 

ظبزی  تَظط ؼجیِ یّبی ارتعبؼ اظترراج ٍیصگیّبی زٍار ثب اظتفبزُ از  هبؼیي یص عیت ًبّوراظتبیی هحَر زرتؽر -

 1403پٌدِ، تبثعتبى  ، علیرضب آٌّیيالوبى هحسٍز ٍ تکٌیکْبی یبزگیری هبؼیي
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ّبی  ثٌسی هؽرصِ ظبزی اخساء هحسٍز ٍ زظتِ تؽریص ترک عرضی رٍی ثبفت اظترَاى فوَر ثب اظتفبزُ از ؼجیِ -

 1403، احعبى حعیي زرًسی، تبثعتبى اظتبتیکی ٍ فرکبًعی

 فیترهس عقت ظوٌس ٍ تعر پریپَظتِ کبل یوٌیقطعِ فَق ا یراّگبّ عتنیظبذت ٍ تعت هسل ٍ ظ ،یظبزِ یؼج ،یطراح -

 1403، تبثعتبى کیساهبتیز یعوَز یگر رتِیر سیاًجَُ زر ذط تَل سیتَل ّبی ؼبذص

َا دايری: 

 هَرز 19هقبلات علوی پصٍّؽی، هدلِ علوی پصٍّؽی هکبًیک هسرض،  -

 هَرز Robotica ،3، شٍرًبل ISIهقبلات  -

 هَرز 12اذتراعبت، پبرک علن ٍ فٌبٍری اظتبى قن،  -

 ٌَای داوشجًيی: پريش 

 1378 هرکس تْراىزاًؽگبُ آزاز تحلیل اظتبتیکی پرُ تَرثیي ثبزی ظبذتِ ؼسُ از هَاز کبهپَزیت،  -

 1381ؼیراز زاًؽگبُ تْیِ ثرًبهِ تحلیل ٍ کٌترل رثبت پٌح زرخِ آزازی،  -

 1382ؼیراز  زاًؽگبُ  ثرًبهِ تحلیل ٍ طراحی ثرخْبی ثلٌس فرایٌسی هقبٍم زر ثراثر ارتعبؼْبی ًبؼی از ثبز،تْیِ  -

 1384ّبی حرکت، تْراى،  ثب پیرٍ غلتکی ثب تعریف هٌحٌی افسار طراحی ثبزاهک تْیِ ًرم -

 1394، زاًؽگبُ ؼْیس ثْؽتی، آزازی زرخِ ظِ هسلعبزی ٍ کٌترل رثبت هَازی زلتب -

 1395، زاًؽگبُ ؼْیس ثْؽتی، ٍضعیت، تؽریص ٍ پیػ ثیٌی عور هحَر زٍار زارای ترکپبیػ  -

 ظًاتق اجرايی ي فىی 

آلات  )طراحی ٍ ظبذت هبؼیي« شرکت تًلیذی ي صىعتی ویًپی»کبرآهَزی ٍ ّوکبری زر زفتر طراحی ٍ ذسهبت هٌْسظی  -

 1378تب  1375صٌعتی ٍ هعسًی(، تْراى، 

 تب کٌَى 1392ک زاًؽگبُ قن، از هعبٍى گرٍُ هٌْسظی هکبًی -

 1392اًسازی آزهبیؽگبُ زیٌبهیک هبؼیي ٍ ارتعبؼبت زاًؽگبُ قن،  راُ -

 1401، زاًؽگبُ قن، «آوالیس مًدال ي پايش يضعیت»اًسازی آزهبیؽگبُ پصٍّؽی  راُ -

 قاتلیتُای جىثی 

 ایآهَزغ فٌی ٍ حرفٍِ کبرٍر ؼجکِ ایٌترًت از ظبزهبى  2ٍ  1زرخِ  ICDLّبی هْبرت گَاّیٌبهِ -

 ایگَاّیٌبهِ هْبرت کٌترلر هسارّبی پٌَهبتیک از ظبزهبى آهَزغ فٌی ٍ حرفِ -

 1394ظبل  69/100ثب اهتیبز کل  MSRTآزهَى زثبى اًگلیعی  -

 AutoCAD ،Mathcad ،CATIA ٍ ،Festo FluidSimتعلط ثِ ًرم افسارّبی  -

 ++MATLAB، Visual Basic، Fortran  ٍC ثرًبهِ ًَیعی کبهپیَتر ثِ زثبًْبیتعلط ثِ  -

 ABAQUS، Mechanical Desktop ،MSC ADAMS ٍ ،Simulink آؼٌبیی ثب ًرم افسارّبی -

 Excelزر  VBAاظکریپت ًَیعی ٍ  Pythonًَیعی  آؼٌبیی ثب زثبى ثرًبهِ -

  فرَىگی ي اجتماعیظًاتق 

 تب کٌَى 1396زاًؽگبُ قن، از  کیهکبً یگرٍُ هٌْسظ یاظتبز هؽبٍر اًدوي علو -

 402، ٍرٍزی 92زاًؽدَیبى رؼتِ هٌْسظی هکبًیک زاًؽگبُ قن، ٍرٍزی  علوی ٍ فرٌّگی اظتبز راٌّوبی -
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 1398ّبی فٌبٍر هٌْسظی هکبًیک،  ٍرُ گرٍُتأظیط ٍ هؽب -

 1393تب  1390، زاًؽگبُ قن، «داوشگاٌ اظلامی»ّوکبری ٍ عضَیت زر تحریریِ ًؽریِ  -

 تب کٌَى 1393اًدوي علوی هٌْسظی هکبًیک زاًؽگبُ قن، « پايعتار»هعؤٍل ًؽریِ هسیر  -

 1384تب  1382، تْراى 1382تب  1380، ؼیراز «حًزٌ داوشجًيی علًم اظلامی شُیذ تُشتی»زٍرُ زر  اتوبمؼرکت ٍ  -

ت زر تسٍیي هجبًی ظبز، هؽبرک ًبهِ ًْبز علن توسى )هؽبرکت زر تسٍیي ًظبم «تشکل تمذن وًيه اظلامی»عضَیت زر  -

 تب کٌَى  1399حکوراًی هعؤٍلاًِ(، قن، 

 ٍَای مًرد علاقٍ زمیى 

 زیٌبهیک ٍ ارتعبؼبت -

 ظیعتوْبی زیٌبهیکی ٍ کٌترل -

 هکبًیسهْب ظبزی ، ٍ ؼجیِطراحی ،تحلیل -

 ، کٌترل رثبت، رثبتْبی هَازیصٌعتی رثبتیک ٍ اتَهبظیَى -

 ٍ آًبلیس هَزال پرزازغ ظیگٌبلْبی ارتعبؼی -

 پبیػ ٍضعیت هبؼیٌْبی زٍار -

 کبرثرز َّغ هصٌَعی زر تؽریص عیَة هبؼیٌْب -

 آیٌسُ پصٍّی زر حَزُ آهَزغ هٌْسظی -

 تبرید اظلام -

 فیسیک ٍ فلعفِ -

 گرافیک -

  تماضاطلاعات 

 221گرٍُ هٌْسظی هکبًیک، اتبق ، قن، ثلَار غسیر، زاًؽگبُ قن، زاًؽکسُ هٌْسظی  :آدرض -

  1131311133  13311511-135 

 mr.najafi@qom.ac.ir الکترًٍیک:پعت 
 

 https://qom.ac.ir/mrnajafi صفحبت ٍة:
http://www.linkedin.com/in/m-rasool-najafi-362b0b79 

https://scholar.google.com/citations?user=8xdHPCsAAAAJ&hl=en&oi=ao 

https://www.researchgate.net/profile/Mohammad_Najafi26 
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 08/08/1403، هحوسرظَل ًدفی

http://www.linkedin.com/in/m-rasool-najafi-362b0b79

